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RECENZJA
W postepowaniu o nadanie stopnia naukowego doktora habilitowanego nauk mzynieryjno-
technicznych dr. inz. Michata Gierczyhskiego w dyscyplinie Automatyka, Elektronika,
Elekirotechnika 1 Technologie Kosmiczne
opracowana na podstawie zlecenia prof. dr hab. inz. Pawla Szczepafiskiego
Przewodniczacego Rady Naukowej Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika
1 Technologie Kosmiczne Politechniki Warszawskie

1. PODSTAWY FORMALNE RECENZJI
Recenzja zostala przygotowana na zlecenie prof. dr hab. inz Pawla Szczepanskiego
Przewodniczacego Rady Naukowej Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie
Kosmiczne Politechniki Warszawskiej, w zwigzku z powolaniem mnie na recenzenta w
przewodzie habilitacyjnym dr. inz. Michata Gierczynskiego.
Podstawg opracowania recenzji jest dokumentacja postgpowania habilitacyjnego
przekazana przez Radg Dyscypliny. Zawiera ona nastepujace elementy
- uchwate nr 138/111/2025 z dnia 30 wrzeénia 2025,
- zalgeznik nr 1 — informacja o powotaniu do pelienia funkcji recenzenta,
- podpisany autoreferat,
- no$nik elekironiczny z nastepujacymi dokumentami: wnioskiem, autoreferatem w
formacic pdf, skanem autoreferatu z podpisami, wykazem osiagnie¢, skanem dyplomu
doktora, oswiadczeniami wspélautoréw o udziale w publikacjach.

2. SKROCONY PRZEBIEG PRACY ZAWODOWEJ KANDYDATA.

Pan dr inz. Michat Gierczynski ukonczyt studia magisterskie na kierunku Automatyka 1
Robotyka na Wydziale Elektrycznym Politechniki Wroctawskiej w roku 2011. Zostala mu
przyznana nagroda dla najlepszego absolwenta Wydziatu Elektrycznego w swoim roczniku.
Stopiefi doktora nauk inZynieryjno-technicznych uzyskal decyzja Rady Dyscypliny
Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika Politechniki Warszawsldej w dniu 12 stycznia
2021 na podstawie rozprawy doktorskiej pt. ‘dmaliza pracy przeksztalinika DC/DC o
topologii DAB z filtrem prqdu oraz synteza ukladu regulacji w przypadiu modulacji z
pojedynczym przesunigciem fazowym® (promotor prof. Lech Grzesiak). Rozprawa doktorska
zostata wyrdzniona. Recenzentami w przewodzie doktorskim byli: prof. Teresa Orlowska-
Kowalska 1 prof. Ryszard Strzelecki.

Praca zawodowa Kandydata wygladata nastepujaco. W okresie pazdziernik 2011-
grudzien 2013 pracowal On w dziale badawczo-rozwojowym firmie Ruecker GmbH w
Githom w Niemczech na stanowisku Koordynatora Projektéw. Kolejno objal stanowisko
specjalisty ds. Rozwoju Elektrycznych Systemow Napedowych w firmie Schaeffler
Technologies AG, Herzogenaurach, Niemcy gdzie pracowat w okresie styczed 2014 -
kwiecieh 2016. Nastgpnym okresie zajmowal sie rtozwojem funkcji dla napedéw
elektrycznych (maj 2016 — grudzien 2016 ) w Schaeffler Technologies AG / Luk GmbH,
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Buehl, Niemcy. W kolejnym roku (2017 — luty 2018 ) pracowat w Instytucie Elekirotechniki
w Warszawic na stanowisku Inzynier ds. Rozwoju Elektrycznych Ukladéw Napedowych. Od
kwietnia 2018 pracuje na Politechnice Warszawskiej w Instytucie Sterowania i Elektroniki
Przemystowe] kolejno na stanowisku asystenta (kwiecien 2018 — kwiecien 2021 ) i adiunkta
(od kwiecieh 2021). W okresie listopad 2022 — sierpien 2023 byt zatrudniony w: Sieé
Badawcza Yukasiewicz — Przemystowy Instytut Motoryzacji, w Warszawie na stanowisku
Lider Obszaru.

3. PODSTAWA PRAWNA RECENZJI
Recenzja zostata opracowana na podstawie wymagafi Rady Doskonatosci Naukowe] w
oparciu o artykut 219 ust.l pkt 2 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie
Wyzszym i Nauce (Dz. U. z 2022 1. poz. 574 z pozniejszymi zmianami).
Zgodnie z Att. 219. 1. stopien doktora habilitowanego nadaje si¢ osobie, ktéra:
1) posiada stopier: doktora;
2) posiada w dorobku osiggnigcia naukowe albo artystyczne, stanowigce znaczny whlad w
rozwdj okreslonef dyscypliny, w tym co najmniej:
a) 1 monografie naukowqg wydang przez wydawnictwo, ktore w roku opublikowania
monografii w ostatecznej formie bylo ujete w wykazie sporzgdzonym zgodnie z
przepisami wydanymi na podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. a, lub
b) 1 cykl powigzanych tematyczmie artykutéw naukowych opublikowanych w
czasopismach naukowych Iub w  recenzowanych materiatach z konferencji
migdzynarodowych, ktére w roku opublikowania artykulu w ostatecznej formie byly
ujgte w wykazie sporzqdzonym zgodnie z przepisami wydanymi na podstawie art. 267
ust. 2 pkt 2 lit. b, lub
¢) I zrealizowane oryginalne osiggniecie projekiowe, konstrukcyjne, technologiczne
lub artystyczne;
3) wykazuje sig istotng aktywnoscig naukowq albo artystyczng realizowang w wiecej niz
Jednej uczelni, instytucyi naukowej fub instytucyi kultury, w szczegblnosci zagranicznej.
2. Osiggnigcie, o kiorym mowa w ust. I pkt 2, moze stanowi¢ czesé pracy zbiorowej, jezeli
opracowanie wydzielonego zagadnienia jest indywidualnym wkladem osoby ubiegajqgcej sie o
stopien doktora habilitowanego.
3. Obowigzek publikacji nie dotyczy osiggniec, ktorych przedmiot jest objety ochrong
informacji niejawnych.

4. OCENA OSIAGNIEC NAUKOWYCH
Dr inz. Michal Gierczyfiski przedstawit jako osiagniecie naukowe cykl szeéciu prac,
ktorym nadat nazwe:

‘Modelowanie wlasnosci dynamicznych i elektromagnetycznych oraz sterowanie pracy
napedow z maszynami synchronicznymi zasilanymi z falownikéw napiecia, ze szczegdlnym
uwzglednieniem wymaga# branzy motoryzacyjnej.’

Zgodnie z tytutem osiggnigcia naukowego, opiniowane prace s3 zwiazane z
projektowaniem algorytméw sterowania dla napedéw z maszynami synchronicznymi
zasilanymi z falownikéw napiecia z gléwnym przeznaczeniem dla elektromobilnoéei.
Niniejsza tematyka umiejscowiona jest w dyscyplinie naukowej Automatyka, Elektronika,

Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne.
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Cykl publikacji zawiera sze$¢ artykuléw opublikowanych w czasopismach naukowych w
tym dwa w JEEE Transaction on Industrial Electronics, jeden w Bulletin of the Polish
Academy of Sciences oraz trzy w MDPI Energies. Sumaryczny IF przedstawionych prac
wynosi 25,2 a suma punktéw ministerialnych wynosi 920. Praca Kandydata zostaty
opublikowane w latach 2021-2025. Liczba autor6w zawiera sie pomiedzy dwoma a
siedmioma, przy czym potwierdzony udziat Kandydata wynosi od 30% do 90% ($rednio
53%). W skiad zestawu wchodzg nastepujace pozycie:

Al. Michat Gierczynski (90%), Lech M. Grzesiak, “Comparative Analysis of the Steady-
State Model Including Non-Linear Flux Linkage Surfaces and the Simplified Linearized
Model when Applied to a Highly-Saturated Permanent Magnet Synchronous
Machine—Evaluation Based on the Example of the BMW i3 Traction Motor” ENERGIES,
vol. 14, no. 9, pp. 1-20, Apr. 02021, doi: 10.3390/en14092343, (IF: 3.0, cytowania: Web of
Science: 10, Scopus: 10, Google Scholar: 16, pkt. MNiSzW: 140).

A2. Lukasz J. Niewiara, Michal Gierczyfiski (30%), Tomasz Tarczewski, Lech M. Grzesiak,
“Dynamic modeling and identification of a reluctance synchronous machine parameters”
BULLETIN OF THE POLISH ACADEMY OF SCIENCES TECHNICAL SCIENCES, vol.
72,1n0. 5, pp. €121-42, Jun 2024, doi: 10.24425/bpasts.2024.151042, (IF: 1.2, cytowania; Web
of Science: 1, Scopus: I, Google Scholar: 1, pkt. MNiSzW: 100).

A3. Lukasz J. Niewiara, Tomasz Tarczewski, Michal Gierczynski (30%), Lech M. Grzesiak,
"Designing a Hybrid State Feedback Control Structure for a Drive With a Reluctance
Synchronous Motor" JTEEE TRANSACTIONS ON INDUSTRIAL ELECTRONICS, vol. 71,
no. 8, pp. 8351-8361, Aug. 2024, doi: 10.1109/TTE.2023.3319726 (IF: 7.5, cytowania: Web
of Science: 1, Scopus: 2, Google Scholar: 2, pkt. MNiSzW: 200).

A4. Michal Gierczynski (70%), Rafat Jakubowski, Emil Kupiec, Mirostaw Seredynski,
Maciej Jaworski, Lech M. Grzesiak, “Modeling of the Fourth-Generation Toyota Prius
Traction Machine as the Reference for Future Designs,” ENERGIES, vol. 17, no. 19, pp. I-
23, Sep. 2024, doi: 10.3390/en17194796 (IF: 3.0, cytowania: Web of Science: 3, Scopus: 4,
Google Scholar: 5, pkt. MNiSzW: 140).

A5. Michal Gierczynski (50%), Rafal Jakubowski, Emil Kupiec, fukasz J. Niewiara,
Tomasz Tarczewski, Lech M. Grzesiak, “Identification of the Parameters of the Highly
Saturated Permanent Magnet Synchronous Motor (PMSM): Selected Problems of Accuracy”
ENERGIES, vol. 17, no. 23, pp. 1-28, Dec. 2024, doi: 10.3390/en17236096 (IF: 3.0,
cytowama: Web of Science: 3, Scopus: 4, Google Scholar: 4, pkt. MNiSzW: 140).

A6. Michal Gierczynski (50%), Yukasz J. Niewiara, Rafal Jakubowski, Mirostaw
Seredynski, Maciej Jaworski, Emil Kupiec, Lech M. Grzesiak, "Torgue Control of a Highly-
Saturated IPMSM Drive Using the Flux Linkage Control Scheme and an Augmented-State-
Feedback Controller” 1EEE TRANSACTIONS ON INDUSTRIAL ELECTRONICS,
wezesny dostep, doi: 10.1109/TTE.2025.3553178 (IF: 7.5, cytowania: Web of Science: -
Scopus: -, Google Scholar: -, pkt. MNiSzW: 200)

>

Glowny cykl publikacji jest uzupelniony trzema referatami konferencyjnymi:

B1. Michat Gierczyfiski, Lech M. Grzesiak, "Per Unit Approach Based Assessment of Torque
Production Capability of PMSMs Operating in the Field Weakening Region" 2019 Fourteenth
International Conference on Ecological Vehicles and Renewable Energies (EVER), Monte-
Carlo, Monaco, 2019, pp. 1-15, doi: 10.1109/EVER.2019.8813512.
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B2. fukasz J. Niewiara, Michal Gierczynski, Tomasz Tarczewski, Lech M. Grzesiak,
wPractical approach for identification and dynamic modeling of veluctance synchronous

motors’ electrical circuit” X VI Conference Control in Power Electronics and Electric Drives
— SENE 2023, Lodz, Polska, 2023, pp. 1 8.

B3. Michatl Gierczyfski, fukasz J. Niewiara, Arkadiusz Kaszewski, Lech M. Grzesiak,
»Gain-Scheduled Torque Control of Highly-Saturated Interior Permanent Magnet Machine at
High Speeds Using the Inside-Out Current Prediction” 21st International Conference on
Smart Technologies - IEEE EUROCON 2025, Gdynia, Polska, pp. 1-6.

Tematyka powyzszych prac zwiazana jest zagadnieniami projektowania i sterowania
elekiryeznych ukladéw napedowych dla samochodow elektrycznych. W autoreferacie
Kandydat opisat wyzwania stawianymi przed systemami stosowanymi w elektromobilnosci.
Zwrocil uwage na bardzo duzy konkurencyjno$¢ na rynku pojazdéw elektrycznych. Zmusza
ona producentow samochodéw do optymalizacji kosztéw produkeii. Jej efektem jest miedzy
innymi redukcja ilodci i jakoéci zastosowanych materiatéw w napedach elektrycznych.
Prowadzi to do uzyskania jak mnajwyzszej ggstoSci mocy 1 momentu obrotowego w
stosowanych napedach. W konsekwencji prowadzi to do skrajnego wykorzystania obwodéw
magnetycznych co skutkuje pracg w zakresie duzych nieliniowosci.

Prace przeprowadzone przez Kandydata mozna podzieli¢ na trzy obszary badawcze.
Pierwszy z nich dotyczy zagadnie poruszonych w pozycjach [Al], [A4] i [B1]. Tytyt
pierwszego obszaru zdefiniowano nastgpujaco:

Badania wplywu nieliniowosci obwodu magnetycznego maszyny synchroniczmej z
magnesami trwalymi na charakterystyki pracy napedu w zakresie oslabiania pola.

Tematyka badawcza poruszana w pierwszej pracy zwigzana jest z zagadnieniami
dotyczacymi wspdlnej pracy falownika napigcia i silnika synchronicznego pracujacego w
zakresie ostabiania pola. Kandydat rozwaza tutaj napedy pracujace w strefie drugiej jak i tez
trzeciej. W publikacji [B1] zaproponowano nowy sposéb opisu napedu w jednostkach
wzgledu. Stosujac uproszczony model liniowy zwrécono uwage na dwa podstawowe
parametry pracy w zakresie osiabiania pola: wspodlczynnik charakterystyczny napedu
(uwzgledniajagcy maksymalny prad falownika i prad charakterystyczny maszyny) oraz
wspolczynnik asymetrii magnetycznej wirnika. Wykorzystujac oba wspodtezynniki (i ich
kombinacje) mozliwe jest uzyskanie charakterystyk systemu. Przykladowo dla wartosci
wspotczynnika charakterystycznego réwnego jeden uzyskuje sie idealne dopasowanie mocy
czynnej maszyny i zapofrzebowanie na moc pozoma przeksztaltnika. Z kolei jego duza
warto$¢ zwieksza zapotrzebowanie na moc bierng co prowadzi do przewymiarowania mocy
przeksztattnika zasilajacego.

W pracy [Al] Kandydat przedstawil wyniki zwiazane z analizg maszyny stosowanej w
samochodzie BMW i3. Na podstawie dostgpnych informacji stworzono model maszyny w
srodowisku 4nsys Maxwell. Otrzymane wyniki zostaly poréwnane z danymi udostepnionymi
przez Oak Ridge National Laboratory. Potwierdzono duza doktadno$é opracowanego modelu.
Kolejno sprawdzono dokladnoé¢ opracowanego modelu uproszczonego przedstawionego w
[B1] w odniesieniu do modelu polowego. W tym celu pordwnano charakterystyki momentu
przy obcigzeniu czgstkowym jak i w funkeji arplitudy pradu dla operacji w podstawowym
obszarze pracy dla obu modeli. Uzyskano bardzo duza zgodno§¢ charakterystyk. Zauwazalny
blad (8%) wystgpowal przy maksymalnym momencie napedowym. W publikacji [Al]
Kandydat nie przesadzit o dokladnosci modeln dla napedéw o wspdlczynniku
charakterystycznym wigkszym od jedno$ci — ze wzgledu na wplyw wystepujacych
nieliniowosci.
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W kolejnej pracy [A4] Kandydat rozwaza maszyng stosowana w Toyota Prius —
posiadajaca wspélczynnik charakterystyczny wigkszy od jednoéci. Ze wzgledu na
koniecznos¢ wykonania badan eksperymentalnych Kandydat skonstruowal stanowisko
laboratoryjne. Nalezy tutaj podkre§lié ogrom prac i probleméow do rozwiazania, w
szezegblnosel opracowania nowego sposobu chiodzenia silnika, adaptacje przeksztatinika
zasilajgcego 1 opracowanie programu sterujacego napedem. W celu wykonania modelu
polowego maszyny konieczne bylo ustalenie wymiaréw geometrycznych jak réwniez
identyfikacje parameiréw uzytych materiatéw. W tym celu opracowana zostata specjalna
metodyka. W pierwszym kroku w sposob iteracyjny wyznaczano remanencjc magnetyczna
magnesu. Nastepnie okreslono warto$¢ punktu nasycenia blachy. Po okresleniu parametréw
maszyny wykonano szereg obliczen w celu uzyskania charakterystyk maszyny. Te same
charakterystyki wyznaczono przy uzyciu modelu uproszezonego [B1]. Na podstawie ich
poréwnania formulowano wnioski podsumowujgce. W podstawowym zakresie pracy napedu
otrzymane wartoSci maksymalnego momentu napgdowego 16znig sie o 15% co wynika z
duzych nieliniowosci maszyny. Jednakze w przypadku pracy z ostabianiem pola bledy te sg
zdecydowanie mmniejsze. Swiadczy to zar6wno o poprawno$cl zdefiniowanego w [B1]
uproszczonego modelu maszyny jak i jego duzej dokladnodci nawet dla maszyn duzymi
nieliniowosciami.

Drugi obszar badawczy zwigzany jest z metodami identyfikacji maszyn synchronicznych.
W autoreferacie Kandydat nadat mu nastepujgce brzmienie.

Rozwijanie metod identyfikacji eksperymentalnej parametréw maszyn synchronicznych
z wmagnesami frwalymi oraz maszyn synchronicznych reluktancyjnych o silnie
nieliniowych charakterystykach magnetycznych na potrzeby modelowania ich dynamiki
i syntezy ukladéw regulacji [Ad], [A5]:

Pierwsza praca z niniejszego zakresu jest publikacja konferencyjna [B2]. Przedstawiono
w nie] algorytmy zwigkszajace dokladno$¢ identyfikacji parametréw maszyn
synchronicznych reluktancyjnych. Zaproponowano uwzglednienie op6znienia fazy pradéw
wnoszonych przez przetworniki pradowe oraz kompensacji czaséw martwych. Dodatkowo
zaproponowano nowg metod¢ identyfikacji kata polozenia osi d wimika. Polega ona na
uzyciu serii (sze$¢ na okres elektryczny) wektoréw pradu co pozwolito ma zwickszenie
dokladnosci w stosunku do metody klasycznej. Dodatkowo zaproponowano nowatorska
metode weryfikacji wyznaczonych parametréw — testow skokdw napiecia.

Rozwinigcie opisanych prac zaprezentowano w [A2]. W celu dalszego zwiekszenia
dokladnosci identyfikacji wprowadzono predykcje kata wimnika do odwrotnej transformacii
Parka. Przedstawiono metodyke pozwalajacg oszacowaé wplyw poszczegdlnych czynnikow
na identyfikacjg. Zwrdcono uwage na wplyw zmiennej rezystancji uzwojen maszyny na btad
identyfikacji. Dokladno$¢ modelu zweryfikowano w oparciu o test skoké6w napiecia.
Poprawno$¢ procedury potwierdzil niewielki blad w przebiegach pradéow.

W pracy [AS] zastosowano zaproponowana wezesniej metode identyfikacji do maszyny
PMSM z Toyota Prius. Zwrocono uwage na procedure identyfikacji kata osi magnetycznej
wimika. Omoéwiono blgdy wnoszone przez powszechnie stosowang metode polegajaca na
przyjeciu jednego kierunku obrotu. Proponowana metoda bazujaca na analizie pozytywnej i
negatywne) predkoSci pozwala na dokladniejsze wyznaczenie parametréw (eliminacja bledu
réwnego potowy podziatki Ztobkowej). Kolejno w opisywanej pracy Kandydat zaproponowat
ulepszong metod¢ kompensacji czasow martwych 1 spos6b eliminacji wplywu zmiennej
temperatury uzwojen. Do weryfikacji poprawnoéci proponowanych metod wykorzystano
model polowy maszyny synchroniczne] oraz przeprowadzone pomiary na stanowisku
laboratoryjnym.
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Trzeci obszar badawczy dotyczy projektowania ukladéw sterowania dla maszyn
synchronicznych z duzymi nieliniowo$ciami. Tytut osiagnigcia jest nastepujacy:

Uwzglednienie nieliniowych charakterystyk strumieni skojarzonych w ukladach
regulacji dla maszyn synchronicznych z magnesami trwalymi oraz maszyn
synchronicznych reluktancyjnych [A3], [A6]:

W artykule [A3] przedstawiono zagadnienia zwigzane z zastosowaniem struktury z
regulatorem stanu do sterowania maszyng synchroniczng reluktancyjng. Gléwnym zadaniem
Kandydata bylo opracowanie doktadnego modelu maszyny na potrzeby syntezy uktadu
regulacji. Kandydat zaproponowat kilku form opisania dynamiki maszyny na potrzeby
implementacji w $rodowisku symulacyjnym. Kolejno przeprowadzit analizy poréwnawcze
poszczegdlnych modeli.

Znacznie wigkszy wkiad Kandydat posiada w publikacji [A6]. Dotyczy ona opracowania
uldadu sterowania dla silnika PMSM z Toyoty Prius. Kandydat zaproponowat koncepcje
algorytmu regulacji ktérg zweryfikowat w badaniach symulacyjnych i eksperymentalnych. W
algorytmie zaproponowano sposob eliminacji nieliniowosci powierzchni strumienia przez
zastapienie petli pragdowej petla strumienia skojarzonego. Zmniejszenie ztoZzonoéci algorytmu
uzyskano przez zastosowanie kata predykcji w odwrotnej transformacie Parka. Pozwolilo to
na uzyskanie stalych wspolczynnikéw wzmocnien. Zastosowany regulator pozwala na
dokladniejsze §ledzenie sygnatu referencyjnego oraz na szybsza eliminacje zaklocen. Do
doboru wzmocnief zastosowano metodg roztozenia biegunéw. Dowiedziono bardzo duzej
odpornosci uktadu na ziniany parametru obiektu.

W artykule konferencyjuym [B3] przedstawiono badanmia dotyczace pracy ukladu z
maszyng PMSM w zakresie bardzo duzych predkosci (17000 obr/min). W celu poprawnej
pracy uktadu konieczna jest eliminacja wystgpujacych opdznien. W tym celu Kandydat
proponuje wykorzystania predykcji pradu. Praca opiera si¢ na badaniach symulacyjnych.

Przedstawiony do oceny cykl artykotow naukowych sktada sie z szeéciu wicloantorskich
pozycjl. Za dwa najbardziej znaczace artykuly nalezy uzmaé prace opublikowane w /EEE
Transaction on Industrial Electronics — [A3] i [A6]. Posiadajg one odpowiednio 4 1 7
wspolautorow. Zwlaszcza ta droga liczba moze rodzié pewne watpliwoécl na temat
zaangazowania poszczegblnych oséb. Jednakze przyjmuje zawarte deklaracje wspolautorow
dotyczacych udziatdow.

W przedstawionych pracach Kandydat zawar! zagadnienia dotyczace modelowania,
identyfikacji 1 sterowania maszynami z synchronicznymi z magnesami trwatymi i
reluktancyjnymi. Cykl publikacji tworzy zwarta calodé dotyczacy konkretnego zagadnienia
badawczego. Rozwazania teoretyczne Kandydata zostaly potwierdzone przez obszemne
badania symulacyjne i eksperymentalne na stanowiskach laboratoryjnych z silnikami o
roznych parametrach. NaleZzy podkresli¢ wysoki poziom zamieszczonych badan.

Przystepujac do konkluzji 1 koficowej oceny przedstawionego cyklu stwierdzam, ze w
moje] opinii jest on znaczacy (przestanka ustawowa) i moze byé traktowany jako
réwnowazny monografii habilitacyjnej (zalecenie RDN).

Reasumujgc, w mojej opinii, osiagni¢cia naukowe zawarte w opiniowanym cyklu prac,
na dzien ztozenia wniosku stanowig znaczacy wkiadu do Dyscypliny Naukowej Automatyka,
Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne.




5. OCENA ISTOTNEJ AKTYWNOSCI NAUKOWEJ REALIZOWANEJ W
WIECEJ NIZ W JEDNEJ UCZELNI, INSTYTUCJI NAUKOWEJ LUB
INSTYTUCJH KULTURY, W SZCZEGOLNOSCI ZAGRANICZNEJ

Kandydat posiada bardzo bogaty zyciorys dowodzacy speienia tego punkiu. W czasie
swoje] karlery pracowat w szeéciu jednostkach zajmujacych sie prowadzeniem badan
naukowych. Dodatkowo zrealizowal staz naukowy na Uniwersytecie Mikolaja Kopernika w
Toruniu.

W okresie pazdziernik 2011- grudzien 2013 Kandydat pracowal w dziale badawczo-
rozwojowym firmie Ruecker GmbH w Gifhorn w Niemezech na stanowisku Koordynatora
Projektéw. Jednym z jego gléwnym projektéw bylto zaprojektowanie stanowiska testowego
do badan przekiadni kierownicy dla samochodu Volkswagen Golf Najwazniejszy projekt
dotyczyt adaptacyjnego uktadu regulacji sity przylozonej do drazkéw kierownicy.

W kolejnym okresie pracowat w Schaeffler Technologies AG na stanowisku specjalisty
ds. Rozwoju Elektrycznych Systeméw Napedowych. Projekty ktére prowadzit mialy
charakter poufny. W ogélnym aspekcie dotyczyly one zagadnienia zwiazane z modelowaniem
i optymalizacja algorytméw sterowania nieliniowych napedéw trakeyjnych. W tym podej$ciu
zakladal wspolne projektowanie napedu: maszyny toboczej i falownika zasilajacego.
Aspektem wartym podkreélenia byla opieka nad studentami z uniwersytetow z Norymbergi,
Aachen 1 Karlsruhe.

Nastepnym okresie (2017 —Iuty 2018 ) Kandydat zwiazat sie z Instytutem Elektrotechniki
w Warszawie gdzie pracowat na stanowisku Inzynier ds. Rozwoju Elektrycznych Ukladow
Napedowych. Jego dziatalno$¢ zwiazana byla z projektem systemu napedowego dla autobusu
elektrycznego. Efektem prowadzonych prac byt projekt napedu trakcyinego.

Ostatmm miejscem pracy Kandydata (poza Politechnikg Warszawska) byta sie¢ Badawcza
Pukasiewicz — Przemyslowy Instytut Motoryzacji. Zajmowat sie tam magazynami energii a w
szczegOlno$el algorytmami estymujgcymi aktualny stan naladowania zestawéw. W tym celu
wykorzystal metody estymacji oparte o filtr Kalmana.

W niniejszym punkcie nalezy réwniez zaznaczy¢ zrealizowany staz badawczy w
Uniwersytecie Mikotaja Kopernika w Toruniu (15 czerwiec — 15 sierpien 2025). W czasie
jego trwania Kandydat prowadzil badania eksperymentalne maszyny synchronicznei
reluktancyjne;.

Kandydat posiada bardzo obszemy zyciorys zawodowy. Pracowat On przez kilka lat w
Niemczech w réznych firmach opracowujgcymi nowe rozwigzania techniczne dla branzy
motoryzacyjne). Nalezy podkresli¢, Zze zajmowane stanowiska zwiazane byly z prowadzeniem
badan naukowych. Kolejnymi miejscami pracy byt juz warszawski Instytut Elektrotechniki,
Sie¢ Badawcza Lukasiewicz oraz Politechnika Warszawska. Tutaj réwniez zajmowat
stanowiska zwigzane z badaniami i pracami rozwojowymi. Tak wiec Kandydat z nadmiarem
speinia niniejsza przestanke ustawows.

Staba strong wniosku jest brak poswiadczen dotyczacych zaréwno pracy zawodowej jak i
prowadzonych prac naukowych w wymienionych miejscach. W autoreferacic znajduje sie
tylko opis podpisany przez Kandydata. Zmusilo to Recenzenta to uzyskania potwierdzenia od
przynajmniej jednej wskazanej instytucji, co udato sie uzyskaé.

Podsumowujge, w mojej ocenie Kandydat wykazat sie istotng aktywnosécig naukowa
realizowang w wigcej niz jednej uczelni, instytucji naukowej lub instytucji kultury.

/




6. OCENA ISTOTNEJ AKTYWNOSCINAUKOWEJ :

Najwaznigjsze parametry bibliograficzne Kandydata (zgodnie z dokumentacia) sg
nastepujace: catkowity IF artykutdéw opublikowanych w czasopismach JCR wynosi 32, liczba
cytowani 38 (autocytowan 8) a H indeks 3 - zgodnie z Web of Science. W przypadku baz
Scopus/Google Scholar dane te przedstawiaja si¢ nastepujaco: catkowita liczba cytowar:
43/54 (autocytowan 9/7), H indeks odpowiednio 4/4.

Kandydat bral udzial w kilku konferencjach naukowych. Przed uzyskaniem stopnia
doktora bylo to pig¢ konferencji, w tym cztery krajowe. Po uzyskaniu stopnia doktora dwie w
tym jedna krajowa. Najbardziej prestizowe konferencje bedace w dorobku Kandydata to:
EVER’2019 (Monaco) oraz EUROCON’25 (Polska). Kandydat bral udziat w piccin
projektach finansowanych w drodze konkurséw krajowych. Do najbardziej prestizowych
nalezg projekty finansowane przez NCBIR: Technologie materiatéw potprzewodnikowych dla
elektroniki duzych mocy i wysokich czestotliwo$ci — WidePower (2017-2020) oraz AP Storage
2.0. Modulowy, konfigurowalny, zdalnie sterowany i cyberbezpieczny, system magazynownia i
kondycjonowania energii elektrycznej — Nowe Technologie (2022-2029). W obu projektach
Kandydat petnit role wykonawcy. Pozostate trzy projekty byly finansowane z IDUB.

Kandydat posiada 10 wieloautorskich publikacji w recenzowanych czasopismach
naukowych. W tym dwie w Przeglgdzie Elektrotechnicznym, pie¢ w Energies, dwie w IEEE
Transaction on Industrial Electronics oraz jedna w Biuletynie Polskiej Akademii Nauk. Jest to
dorobek bardzo skromny.

Kandydat posiada w swoim dorobku dwa zgloszenia patentowe dotyczace sterowania
przeksztattnikiem DAB. Od 2023 roku wspblpracuje z przedsicbiorstwem APS Fnergia w
ramach wczesniej wymienionego projektu NCBiR.

Ogolna wspélpraca z przemystem zaréwno niemieckim jak i polskim jest mocng strona
Kandydata. Nalezy podkre§li¢ duza ilo§¢ zrealizowanych prac. W spos6b naturalny nie mogly
by¢ one publikowane ani doktadnie opisane we wniosku. Thumaczy to tez posrednio skromny
dorobek publikacyjny Kandydata.

7. KONKLUZJA OCENY

Na podstawie dokonanej oceny przedlozonych osiggnie¢ naukowych w postaci cyklu
publikacji stwierdzam, Ze w mojej opinii dr inz. Michat Gierczynski wnidst znaczacy wktad w
rozw() dyscypliny Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne.
Przedstawiona dokumentacja potwierdza réwniez istotna aktywno$é naukowsa realizowana w
mnym oérodku naukowym.

Pozytywna ocena cyklu publikacji zgloszonych jako Osiagniecie Naukowe oraz
pozytywna ocena istotnej aktywnos$ci naukowej realizowanej w innym oérodku naukowym
skutkuje moim poparciem wniosku w sprawie nadania dr. inz. Michalowi Gierczyhskicmu
stopnia naukowego doktora habilitowanego w dziedzinie Nauk Inzynieryjno-Technicznych w
dyscyplinie Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne.




